INFORMACNY LIST PREDMETU

Vysoka skola: UCM Trnava

Fakulta:

Kéd predmetu: Nazov predmetu: analyza a informatizacia dynamickych systémov
KAI/bd31/15

Druh, rozsah a metéda vzdelavacich ¢innosti:
Forma vyucby: Prednéaska / Seminar
Odporucany rozsah vyuéby ( v hodinach ):
TyZzdenny: 2 / 2 Za obdobie Studia: 28 / 28
Metdda stadia: prezencna

Pocet kreditov: 5

Odporucany semester/trimester Studia: 5.

Stupen Studia: I.

Podmienujuce predmety:

Podmienky na absolvovanie predmetu:

Absolvovanie zavereénej pisomnej skusky v skuskovom obdobi. Student musi zo vietkych zloZiek
hodnotenia ziskat’ minimélne 60%. Celkové hodnotenie vysledkov Studenta: 100 % - 93% bodov
A, 932% - 85% bodov B, 84% - 77% bodov C, 76% - 69% bodov D, 68% - 60% bodov E, 59%
- 0 % bodov FX

Vysledky vzdelavania:

Student porozumie zakladom z oblasti tedrie systémov. Oboznami sa so §truktirami regulatorov,
spatnovdzobnym riadenim a ich stabilitou. Bude schopny nielen riesit’ zadania s vyuzitim principov
riadenia a identifikacie linearnych systémov, ale ziskané vedomosti aplikovat’ pri rieSeni zlozitejSich
uloh z danej problematiky.

Stru¢na osnova predmetu:

1. Uvod do tedrie systémov.

2. Laplaceova transformacia, definicia, Laplaceové obrazy elementarnych funkcii.

3. Dynamické charakteristiky systémov - prechodové a impulzné prechodové charakteristiky.

4. Vstupno-vystupné modely procesov. Linearne spojité systémy s konstantnymi koeficientmi s
jednym vstupom a jednym vystupom (SISO).

5. Algebra prenosovych funkcii jednorozmernych systémov.

6. Dynamické charakteristiky procesov, odozvy systému na jednotlivy skok.

7. Prechodové charakteristiky.

8. Spétnoviazbové riadenie procesov. Uzatvoreny regulaény obvod. Definicia problémov
spatnovazbového riadenia.

9. Typy regulatorov. Dvojpolohovy regulator. Proporcionalny regulator. Integratny regulator.
Derivaény regulator. Struktary PID regulatorov.

10. Stabilita uzavretého regulacného obvodu. Routhov-Schurov algoritmus.

11. Identifikacia systémov podl'a dynamickych charakteristik.

12. Zaklady cislicového riadenia.

Odporucana literatara:
http://utb.tsx.cz/Automaticke rizeni.PDF
http://www.rss.tul.cz/ftppub/sds/Metodologie.pdf
http://www.sovina.eu/texty/Mono-Modely.pdf
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Jazyk, ktorého znalost’ je potrebna na absolvovanie predmetu:

1. slovensky

2. anglicky jazyk

Poznamky:

Hodnotenie predmetov
Celkovy pocet hodnotenych Studentov: 21
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Vyucujuci: Ing. Darja Gabriska, PhD., doc. Ing. Branislav Hriz, PhD.

Datum poslednej zmeny: 06.04.2016

Schvalil: doc. RNDr. PaedDr. Ladislav Huraj, PhD.
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